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| 1. Sicherheitshinweise |

WARNUNG!

Wichtige Sicherheitsanweisungen.

— Beauftragen Sie mit der Installation einen

Elektrofachbetrieb.

— Der Motor ist auf Beschadigungen zu
prufen, im Falle einer Beschadigung darf
der Motor keinesfalls in Betrieb genom-
menwerden. Sollte ein Transportschaden
vorliegen, so ist der Lieferant zu infor-

mieren.

— Der Motor ist nur fur den sachgemafen
Gebrauch (wie in der Betriebsanleitung
beschrieben) bestimmt. Anderungen
oder Modifikationen durfen nicht vorge-
nommen werden, da ansonsten jeglicher

Gewahrleistungsanspruch entfallt.

— Ist ein sicherer Betrieb des Motors oder
der angeschlossenen Beschattung nicht
mehr gewahrleistet, so ist der Motor un-

verzuglich aulRer Betrieb zu setzen.

— Werden Arbeiten an den Fenstern, am
Motor oder den angeschlossenen Be-
schattungen durchgefuhrt, sind diese
gegen unbefugtes Bedienen und unbe-

absichtigten Betrieb zu sichern.

— Technische Daten sind auf dem Typen-

schild des Motors zu finden.

© Vestamatic GmbH

1/7
©O)

LL21 SMI 24V DC Motorantrieb Art.-Nr.: 01010051

Lovoline-Motor zur Steuerung von Innen-Sonnenschutzanlagen.

Montage- und Betriebsanleitung

How to handle and use ISOLETTE

WARNUNG!

Wichtige Sicherheitsanweisungen.

Fur die Sicherheit von Personen ist es
wichtig, diese Anweisungen zu befol-
gen. Die Anweisungen sind aufzube-
wahren.

— Kindern nicht erlauben, mit ortsfesten
Steuerungen zu spielen. Fernsteuerun-
gen von Kinder fernhalten.

— Die Anlage ist haufig auf mangelhafte
Balance oder auf Anzeichen von Ver-
schleily oder beschadigte Kabel oder
Federn, falls zutreffend, zu Gberprufen.

WARNUNG!

Wichtige Sicherheitsanweisungen.
Alle Montageanweisungen befolgen, da
falsche Montage zu ernsthaften Verlet-
zungen fuhren kann.

— Bevor der Motor installiert wird, sind alle
nicht bendtigten Leitungen zu entfernen
und jegliche Einrichtungen, die nicht flr
eine Betatigung mit Kraftantrieb benotigt
werden, aulRer Betrieb zu setzen.

— Das Betatigungselement eines Handaus-
I0sers ist in einer HOohe von unter 1,8 m
anzubringen.

— Bei dem Motor, der von einem Schalter
mit AUS-Voreinstellung gesteuert wird,
muss der Schalter in Sichtweite des Ge-
rates angebracht werden, aber von sich
bewegenden Teilen entfernt, und in einer
Hohe von Uber 1,5 m.

— Fest montierte Steuereinrichtungen mus-
sen sichtbar angebracht werden.

— Das Bemessungs-Drehmoment und die
Bemessungs-Betriebsdauer missen mit
den Eigenschaften des angetriebenen Teils
vereinbar sein.

Anderungen vorbehalten!
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LL21 SMI 24V DC Motorantrieb

| 2. Kurzbeschreibung |
LL21 SMI-Lovoline-Motor fir 24VDC — Seitenmotor
Zur prazisen Steuerung von Jalousien im Parallelbetrieb ...
+ im SMI-Modus (/-06 M1 SMI-Com) mit bis zu 16 Antrieben via
bidirektionaler Kommunikation zw. Motor und SMI-Steuergerat
+ im Schaltmodus (/-06 M1 Switch) mit bis zu 8 Antrieben liber
Taster, Funk (VRS) oder KNX via LL21-Controller (kein SMI)

Eigenschaften und Funktionen:
LL-soft set: Prazise Behangkorrektur durch Endlagenwendung
LL-slow run: Langsames An- und Einfahren in die Endlagen
LL-safe stop: Thermoabschaltung / Uberlastungsschaltfunktion
LL-reverse run: Elektronische Drehrichtungsanderung (Progset)
Obere und untere Endlage elektronisch programmierbar
Zwischenposition elektronisch programmierbar (Progset)
Motoranschlusskabel mit IP67-Steckverbindung (Rahmenfalz)

Programmierung der Endlagen und Drehrichtungen erfolgt mit
dem ,LL-Progset-ME24/SMI-24“ (Art.-Nr.: 54185735)

| 3. BestimmungsgemabBer Gebrauch

Der in der Betriebsanleitung aufgefiihrte Motor ist ein Niederspannungs-
motor, der speziell zur prazisen Steuerung von Jalousien fur Innen-
Anwendungen entwickelt wurde. Der Motor kann im Schalter- oder im
BUS-Betrieb eingesetzt werden.

Der Motor kann nicht in explosivgefahrdeten Rdumen eingesetzt werden.
Der Motor ist nur fir den Einsatz in Einzelanlagen konzipiert.

ACHTUNG!

SMI-Motore dirfen nur an zertifizierte SMI-Aktoren angeschlos-
senwerden. Die Parallelschaltung von Motoren mit elektronischen
Endlagen ist mdglich. Die maximal mogliche Schaltleistung der
angeschlossenen Steuerung (Schalter, Motorsteuerungen,
Aktoren etc.) ist dabei zu beachten.

Die Kombinationunterschiedlicher Betriebsartenistnichtzulassig.
Zum Wechsel der Betriebsart Kommunikation zu Tasterbetrieb,
driicken Sie einmalig nacheinander den Auf- und Ab-Taster.
Auch im Schaltermodus empfehlen wir die Verdrahtung zwischen
Motor und Taster mit einer 4-adrigen Leitung.

6. Installation, Montage, Demontage |

4. Technische Daten
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Artikel LL-SMI-24/0,9Nm VB
Anwendung: Jalousie Art.-Nr.: 01010051
Versorgungsspannungsbereich: VDC 22-28
Versorgungsspannung (nominal):  |VDC 24
Leistungsaufnahme (Leerlauf): W 0,2
Leistungsaufnahme (Nennleistung): |W" 6
Leistungsaufnahme (maximal): Wo 12
Nenndrehmoment: Nem 65
Max. Drehmoment: Nem? |90
Max. Einschaltdauer: Min. 10 Min. bei Raumtemp. von +25 °C
Drehzahl: min-1 5-30
Betriebstemperaturbereich: °C -10 °C bis +85 °C
Schutzart: IP 20
Anschlussklemme: Pancon 4 pin
Stromaufnahme (maximal): A 0,5

" Bei empfohlener Versorgungsspannung.
2 Bei einer Drehzahl 23 min-".

5. Standard Motor Interface |

Was Ist SMI?

SMI ist die Abkurzung fur Standard Motor Interface. SMI wurde entwickelt,
um intelligente Motoren fir Rolldden und Sonnenschutzeinrichtungen zu
verbinden. SMI erméglicht die Ubertragung von Meldungen vom Steue-
rungssystem an den Motor und umgekehrt. Durch SMI kénnen Produkte
verschiedener Hersteller miteinander kombiniert werden. Die SMI-Schnitt-
stelle ermdglicht vereinfacht den Einsatz hochwertiger Lésungen und
erhoht die Kompatibilitat zwischen handelstblichen Motoren und Steue-
rungen verschiedener Hersteller. Anwendungen fur Sonnenschutzein-
richtungen erfordern gréfite Robustheit und Wirtschaftlichkeit. SMI wurde
entwickelt, um diese Anforderungen zu erfillen.
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ACHTUNG!

Abschaltmoglichkeit des Motors be-
vor die eingestellten Endlagen erreicht
werden:

Bei Uberdurchschnittlichem Lastanstieg
(Antiblockier-Funktion)—Hindernisse, Ver-
klemmen des Sonnenschutzsystems,
Uberlastung des Motors bzgl. Zuggewicht.

Abhilfemoglichkeit:
— Hindernis beseitigen.

— Mechanische Teile des Sonnenschutz-
systems prifen.

— Motor entsprechend der Spezifikationen
des Sonnenschutzsystems und der An-
fordungen auswahlen.

SMI-Modus
1-06 M1 SMI-Com
SMI BUS

Connection topology: Free
Maximum SMI Drives: 16

” MOTOR woToR
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[ ¥

Schaltmodus YA LA AC AL WA A
1-06 M1 Switch
via LL21-Controller [ |

O e

LL-PS 120
Mt No. 85850171

B o s i

Deastls Push Buton FUT fodked

Cantral Cosrel

Separate Schaltpléane beachten!

Der Motor verfiigt Uber einen Klemmenanschluss Pancon
MAS-CON Series CE / CT 100. Der elektrische Anschluss
muss gemal Anschlussplan (siehe Seite 4) ausgefiihrt werden.
Passende Anschlusskabel finden Sie im Zubeh&rprogramm (nicht im
Lieferumfang enthalten).

Anderungen vorbehalten!

« www.vestamatic.com
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VeSfomO’fIC LL21 SMI 24V DC Motorantrieb

| Montage Wellenadapter (starr) | | Montage Wellenadapter (flexibel) |

A A.
D.
=~
W
Installation im Schienensystem
AuBenscheibe/
Exterior pane gy
clear glass, min. 6mm @
S .:\_\\\.\

e -
= —u
- . - 3 e % .ﬂ Lave
— = e N Y T C €D
Stecker/plug s ’ G gl
27/32mm
Spacer

WICHTIG:

- Einbaurichtung beachten!
(Etikett nach oben, Stecker auBermittig unten)
- Motor-ID/Key-ID (SMI) auf Fertigungsunterlagen vermerken!
\ - Mitgeliefertes Ersatzetikett der Lieferung sichtbar beilegen!
(Dient der Erstinstallation im SMI-Modus und der Antriebs-Identifizierung)

Innenscheibe/
Interior pane
Low-E (Pos.3), min. 6mm

© Vestamatic GmbH 3/7 Anderungen vorbehalten!
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Ves’romo’ric LL21 SMI 24V DC Motorantrieb

| 6.1 Anschlussplan |

Einbaurichtung beachten!
- Etikett nach oben
- Stecker aufermittig unten

\\ ' Gé b

1 GND -/ weiss

2 24VDC +/ braun
3 SMI-BUS -/ AUF / griin
4 SMI-BUS +/ AB / gelb
Schaltmodus SMI-Modus
1-06 M1 Switch 1-06 M1 SMI-Com
Anschliisse Betriebsart Betriebsart
Taster Kommunikation

LL-EXT LIMNK-M to PAN 0,5m

M M Il e .
{P\ fUl i m M
$Mi Love $Mi Lovo BEELE L SIS
eiw
T Z=Z
foes el
£ 8
1(2]3] 4 112 3] 4 112 3 4 % %
oo
E =
S // <K
24vDC A
[ =i F
2 1o
L i l—’
1 GND -/ weiss
2 24VDC +/ braun - -+ - I+
3 SMI-BUS -/ AUF / griin  24vDC 24VDC |
4 SMI-BUS +/AB /gelb  via LL21-Controller via SMI-Controller

| 6.2 Elektronische Endlageneinstellung mit dem Installationstool |

Verbinden mit dem Installationstool (LL-Progset-ME24/SMI-24/Art.-Nr.: 54185735).

WICHTIG!

— Schalten Sie die Spannungsversorgung aus. Schlielen Sie das entspre-
chende Kabel an den Motor und an das Installationstool an.

— Es ist wichtig, dass die Farben der Anschlusskabel des Motors und des
Installationstools identisch sind, ansonsten kénnte die Motor-Drehrich-
tung falsch eingestellt werden. Schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

— Das Installationstool ist nicht fir den Dauerbetrieb geeignet und wird
lediglich zur Endlageneinstellung genutzt.

Verbinden mit dem
Installationstool
LL-Progset-ME24/SMI24
Art.-Nr.: 54185735

braun

230VAC

Motor

24VDC

© Vestamatic GmbH a4/7 Anderungen vorbehalten!
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VeSJmeOﬁC LL21 SMI 24V DC Motorantrieb

I 6.3 Beschreibung des Installationstools LL-Progset-ME24 /SMI24 |

Linke Seite: Motorsteuerung Rechte Seite: Motor-Programmierung

Auf-/Einfahrt + griine LED - virtuelle obere Endlage (&)

v

) Virtuelle obere Endlage
N

Gelbe LED — Zwischenposition O ) Zwischenposition

Al

v

(o o@o@\
EEKECE

Ab-/Ausfahrt + rote LED — virtuelle untere Endlage N  Virtuelle untere Endlage

N

Griine LED — Betriebsanzeige @

v

Reset
d
N

Rote LED — Drehrichtungswechsel @ P Drehrichtungswechsel

N

v

Motorsteuerung Motor-Programmierung

Taste Zur Steuerung des Motors in Aufwarts-Richtung.

Taste gedrickt halten um den Motor in die Aufwarts-
Richtung zu fahren.

LED Griine LED - obere Endlage:
_ . . zum Speichern der
AUS = es ist keine obere Endlage gesetzt. Taste oberen virtuellen Endlage.
blinkt = gpeichern der oberen Endlage griin
oder RESET wird ausgefiihrt.
leuchtet | = obere Endlage ist gespeichert.
LED Gelbe LED — Zwischenposition:
AUS = es ist keine Zwischenposition
gesetzt. O Taste zum Speichern der
blinkt = speichern der Zwischenposition. Zwischenposition.
gelb
leuchtet | = Zwischenposition ist gespeichert.

Taste Zur Steuerung des Motors in Abwarts-Richtung-

Taste gedriickt halten um den Motor in die Abwaérts-
Richtung zu fahren.

LED Rote LED - virtuelle untere Endlage:
. . ) zum Speichern der
AUS es ist keine untere virtuelle Endlage Taste unteren virtuellen Endlage.

gesetzt.
blinkt = speichern der virtuellen unteren Endlage rot
oder RESET wird ausgefiihrt.
leuchtet | = virtuelle untere Endlage ist gespeichert.
LED Griine LED - Betriebsanzeige:
AUS = keine Betriebsspannung
(sicherer Modus beim Anschluss des
Motors an das Installationstool). Taste Reset
leuchtet | = Betriebsspannung (230VAC) vorhanden. S
LED Rote LED — Drehrichtungswechsel:
AUS = kein Drehrichtungswechsel.
blinkt = Drehrichtungswechsel wird ausgefiihrt. ‘ Taste Drehrichtungswechsel ausfiihren.
leuchtet | = Drehrichtungswechsel ist erfolgt. rot

© Vestamatic GmbH 5/7 Anderungen vorbehalten!
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LL21 SMI 24V DC Motorantrieb

AUF

gelb

grin

AB

rot

| Wechsel Motor-Drehrichtung l

l Einstellen der elektronischen Endlagen |

@

- Taste oder zum Priifen der
Motor-Drehrichtung gedriickt halten.

— Die Drehrichtung muss geandert wer-
den, wenn der Motor in die falsche Rich-
tung dreht (Motor dreht abwarts, wenn die
AUF-Taste betatigt wird und umgekehrt).
Die Drehrichtung kann nur wahrend der
Installationsphase geandert werden,
wenn noch keine Endlagen gesetzt sind.

— Kurz die Taste @) driicken.
— Die rote LED @ blinkt wahrend der
Drehrichtungsanderung.

— IstderVorgang abgeschlossen, leuchtet
die rote LED @ permanent und der Mo-
tor gibt ein kurzes Feedback/Drehung.

Drehrichtungs-
wechsel

( (I XOX XO
WO W

A

WICHTIG!

Der Motor fahrt mit einer kurzen Anfahrtsverzégerung wahrend
der Installationsphase, solange die Endlagen nicht vollstandig
gespeichert sind.

Kombinationen elektronischer Endlagen-Einstellungen

OEP = ist die Abklrzung fiir Obere End-Position.
UEP = ist die Abklrzung fiir Untere End-Position.
Folgende Kombinationen der virtuellen / physikalischen Endpositionen sind mdglich:

| Physikalisch - Virtuell

Virtuell - Virtuell |

Physikalisch — Virtuell

OEP = physikalisch

AUF
gelb
AB

grin

{o o@o@\_

rot

Die obere Endlage ist physikalisch,
die untere Endlage ist virtuell.

Beginn der Einstellung mit der unteren Endlage

© Vestamatic GmbH

Taste gedrickt halten und den Motor abwarts in die gewlnschte
Endposition fahren.

Zum préazisen Fahren des Motors kurz die Taste driicken, erneut
driicken und gedriickt halten.

Kurz die Taste (¥) driicken.

Die rote LED der Taste blinkt wahrend die Endposition gespeichert
wird.

Ist der Vorgang abgeschlossen, leuchtet die rote LED der Taste
permanent und der Motor gibt ein kurzes Feedback (kurze AUF/AB-
Drehung).

Taste gedriickt halten und den Motor aufwarts bis zum automa-
tischen Abschalten fahren.

Motor entlastet danach das Lamellenpaket kurz unterhalb der physika-
lischen oberen Endlage.

Ist der Vorgang abgeschlossen, leuchtet die griine LED der Taste
permanent.

Der Einstellprozess ist beendet und die Endpositionen sind gespeichert.

Betatigen der Taste (¥) oder @) langer als 5 Sek. = Selbsthaltung.
Gegentaste driicken zum Stoppen der Fahrt.

Kurzes Betatigen der Taste oder = Anderung der Lamellenposition
(Feineinstellung).

6/7
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Virtuell — Virtuell

QEP = virtuell

UEP = virtuell

Drehrichtungs-
wechsel

Beide Endlagen (oben und unten)
sind virtuell.

Beginn der Einstellung mit der unteren Endlage

Taste gedrickt halten und den Motor abwarts in die gewlinschte
Endposition fahren.

Zum prazisen Fahren des Motors kurz die Taste drticken, erneut
driicken und gedrtickt halten.

Kurz die Taste (®) driicken.

Die rote LED der Taste blinkt wahrend die Endposition gespeichert
wird.

Ist der Vorgang abgeschlossen, leuchtet die rote LED der Taste

permanent und der Motor gibt ein kurzes Feedback (kurze AUF/AB-
Drehung).

Taste gedrickt halten und den Motor aufwérts in die gewlinschte
Endposition fahren.

Zum prézisen Fahren des Motors kurz die Taste driicken, erneut drii-
cken und gedrickt halten.

Kurz die Taste @) driicken.

Die griine LED der Taste blinkt wahrend die Endposition gespei-
chert wird.

Der Motor fahrt anschlieRend bis zum physikalischen Stopp. Danach
fahrt er zurtick auf die obere virtuelle Endlage.

Der Einstellprozess ist beendet und die Endpositionen sind gespeichert.

Betatigen der Taste (¥) oder () langer als 5 Sek. = Selbsthaltung.
Gegentaste driicken zum Stoppen der Fahrt.

Kurzes Betétigen der Taste oder = Anderung der Lamellenposition
(Feineinstellung).

Anderungen vorbehalten!

« www.vestamatic.com
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Zwischenposition speichern l

| Motor - RESET |

Die Zwischenposition kann erst gespei-
chert werden, nachdem die untere und
obere Endlage final gespeichert wurden.

— Taste AUF oder AB langer als 5 Sek.
driicken = Selbsthaltung. Zum Stoppen
der Fahrt einfach die Gegentaste dru-
cken.

Kurzes Betatigen der Taste (¥) oder
= Anderung der Lamellenposition.

— Zum Speichern kurz die Taste ,Zwi-
schenposition” driicken.

— Die gelbe LED @ blinkt wahrend die
Zwischenposition gespeichert wird.

— Ist der Vorgang abgeschlossen, leuch-
tet die gelbe LED permanent. Der Motor
gibt ein kurzes Feedback (kurze AB-/
AUF-Drehung) wenn der Einstellpro-
zess beendet ist.

&)

AUF

Zwischen-
position

gelb

AB

grin

rot

[0 o@o@\
EEEECE

— Die gespeicherte Zwischenposition
kann jederzeit geandert/iberschrieben
werden.

| 7. Hinweis fiir den Betrieb

Bei Erreichen der unteren eingestellten Endposition fiihrt der Motor noch
eine Wende (Auffachern der Lamellen) durch, um sicher zu stellen, dass
alle Lamellen sauber geféachert in der Leiterkordel zum Liegen kommen
und auch nicht verkleben.

AnschlieRend sind die Lamellen in der unteren Endposition geschlossen
(Werkseinstellung).

Sollen die Lamellen nach Erreichen der unteren Endposition eine andere
Positionsstellung (Winkel) aufweisen, so kann eine Zwischenposition auf
der Ebene der unteren Endposition gespeichert werden, mit dem ge-
wiunschten Stellungswinkel der Lamellen.

Manuelles Bedienen per Taster:

— Betatigen der Taste oder langer als 5 Sek. = Selbsthaltung. Der
Motor fahrt in die jeweilige Endposition oder in die Zwischenposition
(wenn gespeichert).

— Gegentaste driicken zum Stoppen der Fahrt.

— Kurzes Betatigen der Taste oder = Anderung des Lamellenposi-
tion (Feineinstellung).

— Langsames Wenden durch langeres Betatigen der Taste oder @),
vollstadndiges Wenden dauert ca. 4 Sekunden

— Uberfahren der Zwischenposition (wenn gespeichert):
Betatigen der Taste (¥) oder (@) langer als 5 Sek. = Selbsthaltung.
Befindet sich der Motor in der Selbsthaltung, gleiche Taste (¥) oder
kurz betatigen.

Durchfiihrung einer Referenzfahrt:

— Nach 50 kompletten Zyklen (Auf-/Abfahrt) oder wenn der Motor span-
nungslos war.

— Zur Prufung der Jalousie-Mechanik, die sich unter dem Einfluss von
Temperatur und Luftfeuchtigkeit verandern kann.

— Eine Referenzfahrt wird immer am Ende einer Auffahrt durchgefiihrt,

indem der Motor gegen den physikalischen Stopp fahrt/detektiert, da-
nach fahrt er wieder in die positionierte obere Endlage.

Loschen der eingestellten Endlagen
im Motor

— RESET-Taste driicken bis die LEDs an-
fangen zu blinken.

— Die LEDs blinken wahrend des RESET-
Vorgangs.

— Ist der Vorgang abgeschlossen, schal-
ten die LEDs aus.
Die Endlagen sind nun geldscht und
der Motor kann wieder neu eingestellt
werden. Der Motor fiihrt wahrend des
RESETSs eine kurze Bewegung durch.
Motor gibt nach erfolgreichem RESET
ein kurzes Feedback (AUF/AB-Bewe-
gung).

Auf
gelb

Ab

griin
RESET

rot

{o o@o@\
EEEECE

Bauliche Veranderungen am Produkt.

— Nichtbeachtung der Sicherheitsbestimmungen und Hinweise in dieser
Betriebsanleitung.

— Betreiben des Produkts bei unsachgemal installierten Anschlissen,
defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgemafR ange-
brachten Sicherheits- und Schutzeinrichtungen.

Bauliche Veranderungen am Produkt.

| 9. Konformitatserklarung

q3

Hiermit erklaren wir, dass dieses Geréat den grundlegenden Anfor-
derungen und relevanten Richtlinien entspricht. Die Konformitats-
erklarung zu diesem Geréat finden Sie unter: www.vestamatic.de.

| 10. Wartung
Der Motor ist wartungsfrei.

I 11. Entsorgung |

Die Entsorgung von Elektrogeraten und Batterien liber den Hausmiill

ist verboten.
Dasnebenstehende Symbol (durchgestrichene Miilltonne nach WEEE
Anhang V) weist auf die getrennte Ricknahme elektrischer und
elektronischer Gerate in den EU-Landern hin. Werfen Sie das Gerat
oder die Batterie nicht in den Hausmiill, informieren Sie sich iber
Riickgabemdglichkeiten in lhrem Gebiet und nutzen Sie zur Entsor-
gung das Rickgabesystem.

8. Gewahrleistung |

| 12. Service/Kontakt

Grundsatzlich gelten die allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen
des Herstellers, Vestamatic GmbH. Die Verkaufs- und Lieferbedingungen
sind Bestandteil der Verkaufsunterlagen und werden dem Betreiber bei
Lieferung bergeben. Haftungsanspriiche bei Personen und Sachschaden
sind ausgeschlossen, wenn sie auf eine oder mehrere der folgenden Ursa-
chen zuriickzuflhren sind:

— Nicht bestimmungsgemafRe Verwendung des Produkts.

— Offnen des Produkts durch den Kunden.

— Unsachgemalie Montage, Inbetriebnahme oder Bedienung des Produkts.

— Nicht-Einhaltung der angegebenen technischen Spezifikationen.
7/7
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Sollten Sie Probleme mit unserem Produkt oder ein defektes Geréat erhalten
haben, wenden Sie sich bitte an folgende Adresse:

Vestamatic GmbH

Am Tannenbaum 2
D-41066 Mdnchengladbach
info@vestamatic.com

Tel.: +49 2161/29 408-0
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