®|NFO Schaltplane

ISOLETTE® - Schaliplan fur Taster-Anschluss / Encodermotor

Behang

~—

ISOLETTE® - Anschluss 24 Volt / DC
z. B. ber Netzteil-Nr. 6777

gn
ge
br
ws

Y Ne) +| —
<
2 2
vom 24VDC 1,5mm? /2,5mm .
Netzteil -
i& éz
AY
| — j)
p
+
Taster
Spannungsabfalldiagramm fir Encodermotor IP67-Steckverbindung (in Rahmenfalz):
Motoranschlusskabel zur Anschlussverlangerung
Daten: - i i
L Gesamilange der Leitung .
k Kappa bei Kupfer 56 e -Ig_n E 1
A Querschnitt der Steverleitung in mm?2 i’ —
UA Spannungsabfall auf der Motorleitung in V 3
| Nennstrom des Motors in A 0,3 Il e a=————
Formel: 5 Q’.’?ﬂ“
] - <A * UA <
2% =
ai
Gesamtlange der 4-adrigen Motorleitung bei einem Querschnitt von
mm?2 Querschnitt 0,14 0,25 0,5 1,0
L&nge Leitung 39,20 70,00 140,00 280,00 Meter

Kabelldnge = maximale Entfernung von Trafo zum Motor

Standardkabellangen fur Anschlussverlangerungskabel mit IP67-Stecker: 4m oder 8m (gréf3ere Langen auf Anfrage!)

Technische Anderungen vorbehalten.
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®[\FO Schaltplane ISOLETTE ...

ISOLETTE® - Schaliplan fur Relais IV ,rund” / Encodermotor

Netzteil —+ 1,5mm? /2,5mm?
24VDC =

Den Minus(—) beim Einsatz
mehrere Netzteile
miteinander verbinden!

Zentral

AN

Hoch
Tief
+

Hoch
F

L1 — I
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
2
Netzteil —+ 1,5mm? /2,5mm?

24vDC

YEY VYT

Zentral GruppeTast:

Zentral Gmép aste
Q02 @ @
AYPAYan AYIPAYad
N —// I~ —//
+ AR U
Hoch 0.8°
Tief
+
Hoch
Tief
+
. RN MER) MER)
A K g MK
- Y
LT L1 L1
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster

Anschlu8 Motor

Technische Daten: @

Artikel-Nr.: Q113

oo 3
Versorgungsspannung: 24 \olt / DC [ ]
Stromaufnahme: 20 mA CENR
Ausgangs-Strom: 5A Netateil
Schutzart: einbauabhangig 24v0C
Abmessungen: D52 xH 29 mm
Anschluf3:

ber Schraubklemmen
max. 15 Antriebe parallel

Technische Anderungen vorbehalten.
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— ISOLETIE..-

®|NFO Schaltplane

=—=_— INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan fur Relais IV ,eckig” / Encodermotor

Netzteil 1,5mm? /2,5mr?
24VDC = ,_
Den Minus(—) beim Einsatz YA - _{}_kl_l VA s +kl__
mehrere Netzteile °'8°|@@@@@@@@@@@ °'8j|@@@@@@@ea@@@|
miteinander verbinden! |
| é?:;’:e' |Taste | é?:;’;’; |T aster
@@@???@@@@@| Ir @@@???@@@@@
I L
Hoch 0,8°?
Tief
+
Hoch
| Tief
Q s'lp_ 99 R
K K !
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
';‘%‘2' + 1,5mm? /2,5mm?
08¢| M M ++ == .82 + + ==
Cllooooo200002 @@@@@@@@@@@
L, [,
| éfg;':e' |Taste | éfg;’:el |T aster
0000000020e]| || [02900000220
. :l—'l N e
Hoch 0,8°
Tief
+
Hoch
Tief
. |
1. MEs: MEs: MRS
ST K K K
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
AnschluB Motor
M
- Technische Daten:
il 5 ¢ ArfikelNIr: Q114
I ] Versorgungsspannung: 24 \olt / DC
PEER Stromaufnahme: 20 mA
K
Ausgangs-Strom: 5A
| o ++__| Schutzart: einbauabhdngig
PRV VDD Abmessungen: L75xB 75 xH 20 mm
@%‘ AnSCh'UB:
| Goiena | Taster iber Schraubklemmen
20202222222 max. 15 Antriebe parallel

Technische Anderungen vorbehalten.
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®[\FO Schaltplane

ISOLETTE® - Relais IV / Beschreibung

ISOLETTE® - Relais IV fir Encodermotor
ArtikelNr. @113 und 9114 fir max. 15 Antriebe

Das Relais IV, arbeitet in Verbindung mit dem Encodermoto-
rotor , nach dem Zeitlogikprinzip.

Es findet seinen Einsatz in dezentralen Systemen. Hierbei
werden die Relais in der Néahe der Motoren und Schalter
eingebaut. Integriert in Dosen werden sie in abgehangte
Decken, Verdrahtungskandle oder bauseitigen Ausspa-
rungen untergebracht. Die Steuerleitung wird geschleift, d.
h. von Steuereinheit zu Steuereinheit gefihrt und bauseits
an diese angeschlossen. Das Relais IV dient zur Ansteue-
rung von Encodermotoren mit 24 Volt. Die Steuerspannung
wird Uber ein vorangestelltes Netzteil zugefihrt.

Die Bedienung erfolgt iiber eine Zentrale und / oder Schal-
ter / Taster. Das Relais besitzt drei verschiedene Bedien-
moglichkeiten:

Zentraleingang, Gruppeneingang und  Einzeltasterein-
gang. Fir einfache Steuerungsaufgaben kénnen an diese
drei Eingange Taster angeschlossen werden. Bei infelligen-
feren Lésungen besteht die Maglichkeit, am Zentraleingang
eine Zeifsteuerung, eine Sonnenaufomatiksteuerung oder
auch eine temperaturgesfeuerte Losung anzuschliefen. Es
besteht auch die Maglichkeit eine Zentralsteuerung vorzu-
schalten, die nach allen drei Kriterien entscheidet, wann
ein Behang hoch- bzw. fieffahrt. Wird ein EIB- Akior am
Zenfraleingang angeschlossen, so muss am EIB- Akior die
Laufzeit des Motors eingestellt werden.

Der Begriff Zeitlogik steht fir einen speziellen Ablauf inner
halb der Steuereinheiten zur Vornahme von Gruppen- und/
oder Einzelbedienung innerhalb von Gruppen = hierar-
chische Strukturen mit Tastschaltern.

SEITE 3.4

ISOLETTE ..

Zentrale

Gruppe Taster

/

Uber den Zentraleingang werden, solange ein Signal an-
steht, Motoren entsprechend der Ausgangsspannung wahl-
weise in ihre beiden Richtungen gefahren.

Signale Gber Gruppen- Einzeltastereingang werden im Be-
reich von bis zu 3 Sekunden ausgefihrt solange sie an-
stehen. Bei einer Dauer von Gber 3 Sekunden werden sie
gespeichert (Selbsthaltung) und solange aktiv gehalten bis
die Endposition erreicht ist. Zum stoppen Taster in Gegen-
richtung befatigen.

Hierzu wird beim Zentraleingang P auf die Richtungsklem-
men (hoch / tief), beim Gruppen- und Einzeltastereingang
ebenfalls  Klemme P auf die Richtungsklemmen (hoch /
fief] geschaltet. Bei gleichzeitig anstehenden Signalen von
Zentrale und Toster ist der Zentralbefehl dem Gruppenbe-
fehl und dem Tasterbefehl ibergeordnet. Gruppenbefehl
und Tasterbefehl sind gleichberechtig. Vorrang ist dem
Einfahrbefehl eingerdumt, falls beide Laufrichtungssignale
am Zentral-, Gruppen- oder Tastereingang gleichzeitig an-
stehen.

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLEFTTE® - Schaliplan fir Funkfernbedienung / Encodermotor

Direkter Anschluss Gber Taster / Schalter

Gruppenbildung
max. 50 Motoren pro Kanal

Auf
Auf
Auf

Netzteil
24vVDC

+—-12345678 Funkempfdnger
positive Logik

Technische Anderungen vorbehalten.
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ISOLETTE® - Schaltplan fur Funkfernbedienung / Encodermotor

Anschluss Gber Relais IV ,,rund” - Nr. 9113

Netztell —L 1,5mm?2 /2,5mm?
240C —

Den Minus(—) beim Einsatz \ V
mehrere Netzteile MM + — MM+ =
miteinander verbinden! (2)7%)%) Q002
Zentral GruppeTaste Zentral GruppeTaster]|
2026000 2020000
AviFav AviPavy
ANAAN N A A
1 LA N =1

~—H11

0,8°

[ R 53
MR MR MR

Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
Netzteil —+ 1,5mm? /2,5mm?

24VDC =

V V
Vorsora 5o 2400 XD XEr
Stromaufnahme: 20mA

Ausgang: 24VDC, Zentral GruppeTastel Zentral GruppeTaster|
s \[§00g800¢] |\ (000800
N )\
N LA NN AT
+
Hoch
Tief
+ 0,80
Hoch
| Tief
+

1< >

) of& of87 ofE

I— S— I—
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster

Anschlu8 Motor

CERE
| ]
[ 1
SEME
Netzteil —+
24VDC
(@)
%652 @200020000
e +-12345678 Funkempfdnger
entral GruppeTastel e "
?@@@é@@@ positive Logik
AavPavay 00000000
12345678,
=
=
F

Technische Anderungen vorbehalten.
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®|NFO Schaltplane

ISOLETTE® - Schaliplan fir Funkfernbedienung / Encodermotor

Anschluss Uber Relais IV ,eckig” - Nr. 9114

Netzteil + 1.5mm?2 /2,5mm?2
24D —= ,—
Den Minus(—) beim Einsatz YA ¥ _}_kl_ |_ T T _}_q —
mehrere Netzteile °-5°||®00@@@ooow Q”"O@OOOO@M%
miteinander verbinden! _. —
| é:‘r:tral | Taster | Zentral | Taster
uppe Gruppe
00000000009 || [20990009220
T —— |-
Hoch
Tief
+ 0,82
| Hoch
iy MR MR
ME: B S
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
Netzteil + 1,5mm2 /2,5mm?
T {| {|
+ 4 = — + 4 — —
°-8°||o%%@@@@@@@@ W’"@%%@@@@@@@@
gy [l ] [d ]
g:::;?ﬁfnsu&?n“e: gngAc Zentral Zentral
Ausgang: '2"‘:’?0% | F | Taster | Foiio | Taster
2e00000002e]| || [22222000020
. e —— |
Hoch
Tief
+ 0.8°
Hoch
Tief
j ; 3 T
il I (! G O
f— L__—I L L
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
AnschluB Motor
||
(o) [s) B
REEE
| i [ E—
<<
. (0]
lebbooeobsdaa)
r ko222 Funkemofi
+-12345678 unkempfdnger
p— positive Logik
entral
0 99999998
20020000002 |_ =
— — + +AAYYAPY =
&

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaliplan fir 44fach-Steverung / Encodermotor

Netzteil + 1.5mm2¢2.5mm2
24VDC
Den Minus(—) beim Einsatz

mehrere Netzteile
miteinander verbinden!

Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
Netzteil + 1,5mm? /2,5mm?
24VDC —

Iechnische Daten:
Versorg.—Spg.:  24VDC
Stromaufnahme: 20mA
Ausgang: 24VDC

Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
> L T J
D48% 5 Zentrale 4fach
(S XS]
(XX

]
_ 9

i

IS
]
i
]
i

—K3 ]

S |Feuchte

S
S
S |[Regen
©®|Rauch
S|+12v

—K4
Hoch

S [P
S

S |[Einzel
S
H:
S N

-K1

S [P
S
S

1
Wind
S|Sonnet
®|Sonne2
S|Sonne3
©|[Sonne4
S [Temp1
S [Temp2

Hoch
S |[Einzel

ief
S |P-K2
® [Hoch
S |[Einzel
S |Tief
S [P
® [Hoch
S |[Einzel
S |Tief

ief

+
Hoch
+
Hoch
+
Hoch
ief
+
Hoch

Ti

He
Zuleitung
230V~,50Hz,16A

zu weiteren
Gruppen
zu weiteren
Gruppen
zu weiteren
Gruppen

s8] |[os]f |[a8]) ([88]

| v | |

Bt Bt Bt Bt
Foto Foto Foto Foto

geber geber geber geber

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan fur EIB-Akior / Encodermotor

2
Netzteil —% 1,5mm?2 /2,5mm?
24VDC =

Den Minus(—) beim Einsatz
mehrere Netzteile
miteinander verbinden!

Hoch
Tief

Beim Einstellen des
EIB Aktors beachten!
Die eingestellte
Laufzeit am EIB Aktor
muB der tatsdchlichen
Laufzeit des
Behanges
entsprechen!

2
Netzteil —+ 1,5mm?2 /2,5mm?
24/0C =

Technische Daten:
Versorg.—Spg.: 24DC

Stromaufnahme: 20mA
| Ausgang: 24VDC, max 5A

Ui i g Hoch

@@ 29 29 Tief
— Ay AY

+— A Y AY
Q0 02 7))

] [N M

— |
Zu Zu

weiteren weiteren
Einheiten Einheiten

Anschlu8 Motor

M
1%
&6 5 2
[ ]
[ |
o =) + —
92
Netzteil
24VDC
1T

+ —
PYED
Zentral GruppeTaster]

gopdese

AY Ay

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaliplan fir Zeitsteuerung / Encodermotor

2 2
Netzteil + 1,5mm?2 /2,5mm
24VDC
Den Minus(—) beim Einsatz
mehrere Netzteile
miteinander verbinden!
Zentral GruppeTaster Zentral GruppeTaster
@@@@@@@@ @@@@@@@@
avPavay AvPavay
Hoch 0.8°
Tief
+
Hoch
Tief
X 0% K
AY Q Ay Ay
e CL A 4} . é)
L 1
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
2 2
Netzteil —+ 1.5mm? /2,5mm
24VDC

Technische Daten:

Bitte beachten! gtefsorgpsphg-i‘ %gDi
Die emgeStthe Laufzeit an Zentral GruppeTaster] Zentral GruppeTaster] Aursogn;:;:na me: 24$DC, max 5
der Zeitschaltuhr muB der @@@@@@@@ @@@@@@@@
tatsdchlichen Laufzeit des AviPavay aviPavay
Behanges entsprechen!
+ + RRmEE 1
L a Hoch 08?2
230V~7y [~ Tief
LT +
NLYCa Hoch
Q222 Tief
Zeitschaltuhr
Time Control e %2 1§ - 5(5 ?)
Einzel Zentral S 4} - ‘4)
AY | AY |
Q00222 L3 [
- Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
Behang
M
AnschluB Motor
M Schaltplan fir den
- direkten Anschluss  c|o|.|o
ol || o OO Qf 2
oo Qf 2| }» <‘
ARRRS b
SEN P
24VDC 1,5mm?* /2,5mm
Netzteil — vom
24VDC - Netzteil -
| 1|a
L
230V~ N ‘
NLIYCa
Gl zkax;

Bitte beachten!

Die Laufzeit der Zeitschaltuhr
auf vier Sekunden einstellen. Finzel Zentral
Der Motor geht in Selbsthaltung AY AV |
und Iduft bis in die Endposition. 200D
Zum manuellen Stoppen des -
Motors den Taster kurz in
Gegenrichtung betdtigen.

Zeitschaltuhr
Time Control

Technische Anderungen vorbehalten.

SEITE 3.10




715 ‘E"E@GRUPPE u ”\IFO Scho|’rp|<'jne

—— INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan fir ImpulsRelais IV / Motor nur Drehen + VWenden

2 2
Netzteil + 1,5mm2 /2,5mm
24VDC
Den Minus(—) beim Einsatz
mehrere Netzteile MM+ —
miteinander verbinden! 21%1%)%)
Zentral GruppeTaster
@@@@@
AV AN
Hoch 0.8°
Tief
+
Hoch
‘Tief
s 1§ % 1§ 5&2 1§
ar| @ ay ay
MR MR aE!
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
2 2
Netzteil 1,5mm?2 /2,5mm
24VDC

MM+ = MM+ —
(%)) Qoo
ruppe Taster Zentral GruppeTaster
Qoo @@@@@
AV AV AV AV
. g L
Hoch 0,8°
Tief
+
Hoch
Tief
N
/1 s B (1 P éeﬁ e éﬁ
N v
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
AnschluB Motor
@
- Technische Daten:
[L-1] Artikel-Nr.: Q170
Versorgungsspannung: 24 Volt / DC
Netateil —= Stromaufnahme: 20 mA
Ausgangs-Strom: 5A
Schutzart: einbauabhangig
Abmessungen: D52 xH 29 mm
AnschluB:

iber Schraubklemmen
max. 15 Antriebe parallel

Technische Anderungen vorbehalten.
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®[\FO Schaltplane

ISOLETTE® - Relais IV Impuls / Beschreibung

ISOLETTE® - Impulsrelais IV nur Drehen + Wenden
ArtikeNr. 9170 fir max. 15 Antriebe

Das Relais arbeitet nach dem Zeitlogikprinzip. Es findet
seinen Einsatz in dezentralen Systemen. Hierbei werden
die Relais in der N&he der Motoren und Schalter einge-
baut. Infegriert in Dosen werden sie in abgehdngte De-
cken, Verdrahtungskandle oder bauseitigen Aussparungen
untergebracht. Die Steuerleitung wird geschleift, d. h. von
Stevereinheit zu Steuereinheit gefihrt und bauseits an diese
angeschlossen. Das Relais dient zur Ansfeuerung von Mo-
toren mit 24 Volt / DC. Die Steuerspannung wird tber ein
vorangestelltes Netzteil zugefihrt.

Die Bedienung erfolgt iiber eine Zentrale und Taster. Das
Relais besitzt drei verschiedene Bedienmaglichkeiten:

Zentraleingang, Gruppeneingang und Einzeltastereingang.
Fir einfache Steuerungsaufgaben kénnen an diese drei Ein-
gange Taster angeschlossen werden.

Bei intelligenteren Llosungen besteht die Maglichkeit, am
Zenfraleingang eine Zeifsteuerung, eine Sonnenautoma-
tiksteuerung oder auch eine temperaturgesteverte Losung
anzuschliePen. Es besteht auch die Méglichkeit eine Zen-
fralsteverung vorzuschalten, die nach allen drei Kriterien
entscheidet, wann ein Behang dreht bzw. wendet.

SEITE 3.12

== INTERNATIONAL

Zentrale

Gruppe Taster

7

/

Wird Uber den Einzelschaltereingang bedient und im sel-
ben Moment erfolgt Uber Zentrale ein Gegenbefehl, so
werden Uber eine spezielle Elektronik die Relais verzogert
umgeschaltet, um ein Verkleben der Relais wie bei her
kémmlichen Steuereinheiten zu verhindern.

Bei gleichzeitig anstehenden Signalen von Zentrale und
Taster ist der Zentralbefehl dem Tasterbefehl ibergeordnet.

Das Impulsrelais |ésst dem Bediener eine Laufzeit von nur

einer Sekunde zu. Das ist fir einen Behang der nur wenden
darf nétig, damit der Motor keinen Schaden nimmt.

Technische Anderungen vorbehalten.
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INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan fur Funkfernbedienung / Impuls-Relais IV

1,5mm? /2,5mm?

Netzteil —
24VDC -
Den Minus(—) beim Einsatz
mehrere Netzteile
miteinander verbinden!
0,8°
) %
S, S,
Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
2 2
Netzteil 1,5mm? /2,5mm
24VDC
Technische Daten: MM+ —
Versorg.—Spg.:  24DC Q002
Stromaufnahme: 20mA T st
Ausgang: 24VDC, entral Gruppe faster|
max 5A @@@@@@@@
AviPavay
+
Hoch
Tief
+ 0,8°
Hoch
Tief
+
sl v a] v a] v
| @ Ay sy
< A [ — [ — [
- Yy
L1
Zentrale Gruppentaster Einzeltaster Einzeltaster
AnschluB Motor
M
Netzteil
24VDC
O

Funkempfdnger
positive Logik

\
+-12345678

[OXONOROLORORORO)
123456738

SRR

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan / CAN-BUS-Steuerung ,Einzel”

2 2

1,.5mm~<, 2,5mm
abhdngig vom
Spannungsabfall
Schleifleitung WS \ ws
24VDC sw \\v sw
J—Y(St)Y2x2x0,89
Schleifleitung —t rt
Bus ge \ ge
2x J=Y(St)Y2x2x0,8%
*
Sensor \
Sensor2 \
T
Es konnen wahlweise
Foto— bzw. Temperatursensoren b
angeschlossen werden. O‘O‘ 00/0/0)
54 5(12 1
10+ LH 4321
CAN - — 4+ 4
21
CAN — Aktor 2fach Sonne Index Analog
Versorg.—Spg.: 24VDC
Stromaufnahme
Leerlauf: 50mA Index Taster Index Motor
Motorausgang: 24VDC, max. 0,6A 56 1234 ‘)
Taster
Gruppe 1 2 +—-—NnnnaMMMM
— AY AVAY 11221122
678 MNBIWIT1234567891
3x J=Y(SH)Y2x2x0,8%2
[
4 v
GruppemtosterAv Q é Mt
F——v—— M sw
P 1 _ge
| n gn Motor1
— bl rechts
+ br
N v N v Motor?2
Taster1 N Q. 9 Taster2 v Q 9 rechts
F—— - F—— Y-
P P
I ]

Technische Anderungen vorbehalten.
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== INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaltplan / CAN-BUS-Steuerung , Tandem”

1,5mm2, 2,5mm2
abhdngig vom
Spannungsabfall
Schleifleitung WS S
24VDC sw sw

J—Y(St)Y2x2x0,8%
Schleifleitung It rt
Bus ge ge

2x J=Y(St)Y2x2x0,89

Sensor2

Sensorl

Fs konnen wahlweise

Foto— bzw. Temperatursensoren iyp!
angeschlossen werden. O‘O‘b MM O‘O‘O‘O
345
10+ LH 43270
CAN - — 4+ +
21
CAN — Aktor 2fach Sonne | MdexAnaleg
Versorg.—Spg.: 24VDC
Stromaufnahme
Leerlauf: 50mA Index Taster Index Motor
Motorausgang: 24VDC, max. 0,6A 56 1234 12
Taster
Gruppe 1 2 +—-—nnnnMMMM
_AY AVAY 11221122
678 MNBMUNIT2345678910
olole] [l lglglollelplplolole

J-Y(St)Y2x2x0,8 @ W

Gruppem‘(os‘(erAv AQ g)l M sw
e b M rt
P Il gn
| n_ge
— bl Motor
T br linker Motor

Achtung!

Ab ID—=Nr.400 brauchen die

gestrichelten Leitungen von Motor2
nicht mehr angeschlossen werden
und Taster1 bedient beide Motore.

Motor2

Unter ID—Nr.400 bei Motor2 ‘g
9 rechter Motor

getauschte Anschliisse (ge, gn, rt, | Taster] N
sw) beachten und F**J**‘JP L

Tandemantrieb darf nur Uber e L
Gruppentaster bedient werden.

Technische Anderungen vorbehalten.
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ISOLETIE ...

INTERNATIONAL

ISOLETTE® - Schaliplan / CAN-BUS-nferface

RS232 — CAN Interface
Versorg.—Spg.: 12-24VDC
Stromaufnahme  100mA

zur RS232
Schnittstelle
am PC

n

ey Funkuhrempfdnger
J=Y(St)Y2x2x0,88

CAN—L ge

CAN—H rt .

_ sw Busleitung

12-24VDC ws

Durchverbinden mehrerer CAN-Steuerplatinen

Schleifleitung

Bus

und Minus

zur_néchsten

1,5mm?, 2,5mm?
abhtingig vom

Spannungsabfall
Schisifleitung
24VDC ws_ Schieifleitung
24VDC
W S 2y weiteren
R o Einheiten
Schleifleitung SV (S)Y2x240.8
Bus t e
e S Bus
2u_weiteren
Einheiten
ENPNpESpN] ESpNpESpN|
QO OO
4321 4321
21 21 21
Index Analog Index Analog Index Analog
Index Taster Index Motor Index Taster Index Motor Index Taster Index Motor
56 1234 T2 56 1234 T2 56 1234 12
Taster Taster Taster
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Bitte Beachten!

Bei Anlagen mit mehreren
Netzteilen unbedingt den
Minus (—; OV) durchverbinden,
da es sonst zu Stdrungen
auf dem CAN—Bus kommt!
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Technische Anderungen vorbehalten.
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ISOLETTE® - Schaltplane / CAN-BUS-Verstarker

CAN Repeater

Versorg.—Spg.: 12—24VDC
Stromaufnahme: 75mA

—— Signalverstdrker
D — g

Steckbriicke
— |+ AbschluBwiderstand

(@)}
[
)
o
J=Y(St)Y2x2x0,82 S J—Y(St)Y2x2x0,8 2
sw 12-24VDC 82 12-24VDC sw
(%]

Busleit s N = N PE 0 psleit
usleitung — = — usleitung
Linie 1 - T 2c B - Linie 2

ge CAN—L 95 CAN—L ge
k%)

AbschlieBen der Busleitung!

Damit der CAN—Bus einwandfrei arbeitet muB die Busleitung abgeschlossen werden. Hierfur sind auf
dem Repeater fur jede Linie eine Steckbriicke mit einem AbschluBwiderstand 120R vorgesehen. Pro
Linie muB mit mindestens einem (120R) AbschluBwiderstand idealerweise mit maximal zwei (60R)
AbschluBwiderstdnden abgeschlossen werden. Werksseitig ist die Brlicke gesteckt.

Bitte beachten!

Bei mehr als zwei AbschluBwiderstdnden pro Linie ist die Kommunikation auf dem Bus gestort.

Durchschleifen der Versorgungsspannung!

Pro Linie ist idealerweise ein Netzteil fur die Versorgungsspannung vorzusehen. Durch werkseitig
offene Bricken sind die Linie voneinander getrennt. Soll denoch die ndchste Linie mit dem
vorhandenen Netzteil versorgt werden, so sind beide Brlicken zu stecken.

Bitte beachten!

Werden die Brlcken gesteckt obwohl filir beide Linien ein eigenes Netzteil vorhanden ist, so werden
die Netzteile unter Umstdnden zerstort!

Technische Anderungen vorbehalten.
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ISOLETTE® - Schaltplane / Hinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

=  Polung beachten - verkehrte Polung kann
zu Schaden fihren
= Fir ausreichende Beliiftung der Transformatoren sorgen

* Die Querschnitte der Kabel sind entsprech-
chend der leitungsléngen festzulegen

Elektroinstallation

Arbeiten am 230 Volt Netz dirfen nur von einer Elekiro-
Fachkraft (nach VDEO100) ausgefihrt werden. Wenn an-
zunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht maglich ist,
dirfen die Gerdte nicht in Befrieb genommen bzw. missen
auBer Betrieb gesetzt werden.

Beschreibung ISOLETTE®-Software CAN-Control

Die Bediensoftware CanControl erméglicht eine individuell
gestaltbare Bedienoberfléiche, mit der Behdnge und Ver
braucher, die an den CAN Modulen angeschlossen sind,
gestevert und Gberwacht werden kénnen.

Einsetzbar an jedem Rechnerarbeitsplatz und damit Fernbe-
dienen der Verbraucher und Behénge tber Netzwerk oder
Infernet méglich. Innovative Fenstertechnik, feststehend
oder flexibel.

Hinzufigen von Ebenen, in denen wiederum einzelne Ver-
braucher, Behdnge und Gruppen definiert werden kénnen.
Anzeigen der Sensorwerte.

Bedienung des gesamfen Gebdudes vom Arbeitsplatz des
Pforiners, des Gebdudetechnikers oder von einzelnen Fen-
stern direkt an den einzelnen Arbeitsplatzen. Der Status der
Module wird direkt angezeigt.

Einstellen von bis zu drei vordefinierten Szenen, global fir
Gruppen von Verbrauchern oder lokal fiir einzelne Verbrau-
cher.

Einfigen von Bildem wie z. B. dem Grundriss des Ge-
baudes fir jede Ebene. Bedienung tber Maus oder Touch-
Screen. Individuelle Beschriftung der Ebenen und Verbrau-
cher mit aussagekréftigen Namen. Einfoches Zuordnen der

Module.

Technische Anderungen vorbehalten.
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Einzuhaltende Vorschriften

Die jeweils lokal geltenden Montage- und Installationsbe-
stimmungen, Richtlinien und Vorschriften sind einzuhalten.
Das gilt insbesondere fir:

= Die VDERIchtlinien und Vorschriften,
z.B. DIN VDE 0100, z.B. DIN VDE 0632

= Die IEC-Vorschriften

= Die Richtlinien und Vorschriften der Gewerblichen Be-
rufsgenossenschaft, z.B. die Unfallverhitungsvorschrift

fur Elektrische Anlagen und Betriebsmittel BGV A2 (bis-
her VBG4)

Systemanforderungen:

Installierbar auf vielen Platiformen wie PC, Mac, Hand-held
und Handy unter Windows, oder Linux. Voraussetzung ist
lediglich das die Software Flash Ver. @ auf der Platform
installierbar ist. Mind. 5 MB Festplattenspeicher (abhangig
von der Anzahl der Benutzer).

Windows

= |ntel® Pentium® 1GHz-Prozessor oder hdher

= Microsoft® Windows® 2000 mit Service Pack 4;
Windows XP mit Service Pack 2: oder Windows Vi-
sta® Home Premium, Business, Ultimate, oder Enter-
prise

= min. 512 MBRAM Arbeitsspeicher

Mac OS X

= PowerPC® G4 1GHzProzessor oder hoher; oder Intel
Core™ Duo 1.83GHz oder hdher

= Mac OSXv10.4.910 or 10.5.1 (PowerPC);
Mac OS X v10.4.9 oder spéter, 10.5.1 (Intel)

= min. 512 MBRAM Arbeitsspeicher



